GE Consumer & Industrial
Power Protection

ASTAT S

Instrukcja obstugi

GE imagination at work



ASTAT S

ASTAT S jest kompaktowym, tatwym w obstudze
softstarterem, przeznaczonym do stosowania z
trojfazowymi silnikami klatkowymi. Zapewnia on
zaawansowang metode redukcji pradu podczas
uruchamiania i zatrzymywania silnika. ASTAT S
rozpoczyna prace od dostarczenia do silnika
zmniejszonego napiecia zasilania a nastepnie
zwieksza to napiecie do warto$ci znamionowej,
przez co realizuje fagodne uruchamianie i
zatrzymywanie, unikajac generowania wysokich
pradow. Silnik musi by¢ przystosowany do
rozruchu przy obnizonym napieciu.

UWAGI INSTALACYJNE

Przed rozpoczeciem instalacji

Sprawdzi¢, czy prad petnego obcigzenia silnika
(FLC) jest nizszy lub réwny pradowi znamiono -
wemu przyltacza ( Patrz: Tabela doboru silnikéw ).

Montaz

Nie montowac softstartera blisko zrodet ciepta i
zapewni¢ jego ochrone przed pytem oraz
korozyjng lub wybuchowg atmosferg. Wysoko$c¢
n.p.m. nie powinna przekracza¢ 1000 m. Powyzej
tej wysoko$ci zmniejszy¢ warto$¢ maksymainej
mocy o 5% na kazde nastepne 100 m.

Warunki srodowiskowe

Znamionowy zakres temperatur pracy softstartera
wynosi 0 - 40°C. Dla wyzszych temperatur nalezy
zmniejszy¢ wartos¢ maksymalnej mocy o 1,2%
na kazdy nastepny 1°C do warto$ci 60°C. Tempe
-ratura sktadowania: -20 do 70°C. Wilgotnosé
wzgledna powietrza wewnatrz obudowy nie moze
przekracza¢ 85%. Praca w srodowisku o max.
stopniu zanieczyszczenia 3 ( wg. IEC-947-1).
Stopien ochrony: IP20.

Kondensatory do poprawy wsp. mocy
Kondensatory, jesli sg niezbedne, powinny byé
zainstalowane od strony zasilania softstartera a
nie od strony silnika. W przeciwnym przypadku
moze nastgpi¢ uszkodzenie.

Ochrona przed przeciazeniem, zwarciem i
przepieciem.

Softstarter i silnik muszg by¢ zabezpieczone
przed przecigzeniem i zwarciem za pomocg
zabezpieczenia termicznego. Jesli spodziewane
sq przepiecia, nalezy zastosowac zabezpieczenie
zewnetrzne.

Potaczenia

Napiecie zasilania powinno by¢ podtgczone do
zaciskow 1L1, 3L2, 5L3. Wyprowadzenia silnika
nalezy podtgczy¢ do zaciskow: 2T1, 4T2, 6T3.
Nie zamienia¢ zaciskow zasilania i silnika.
Zaciski 1 i 57 sa zaciskami wejscia rozkazu
START / STOP. Zaciski 13 i 14 sg zaciskami
wyjscia sygnalizacji konca rampy przyspieszania
(EOR) ( tylko dla wielkosci 31-44-58A ).

Wskazania

Zielona dioda LED (ON) sygnalizuje obecnosé¢
napiecia zasilania. Zétta dioda LED ( START /
STOP) sSwieci sie podczas tagodnego rozruchu
oraz zatrzymywania. Czerwona dioda LED
zaswieci sie po wiaczeniu obejscia wewnetrz -
nego.

Napiecie poczatkowe

Napiecie poczatkowe okresla moment poczat -
kowy ( moment ten jest wprost proporcjonalny
do kwadratu napiecia ). Zbyt duza nastawiona
wartos¢ napiecia poczatkowego moze spowo -
dowacé uderzenie pragdowe i mechaniczne. Zbyt
mata warto$¢ napiecia moze wydtuzy¢ czas do
rozpoczecia obracania sie silnika. Zakres
nastawiania: 0 - 80% Un. Patrz: Rys. 1b.

Czas rampy rozruchu

Czas rampy rozruchu to czas narastania
napiecia od wartosci poczatkowej do wartosci
znamionowej. Zakres: 0,5 - 5,5 s. Patrz: Rys. 1b.

Czas rampy zatrzymania

Czas rampy zatrzymania odnosi sie do
tagodnego zatrzymania silnika. Po zainicjowa -
niu fagodnego zatrzymania, napiecie wyjsciowe
z softstartu stopniowo zmniejsza sie. Pod koniec
sekwencji zatrzymania dioda START / STOP
zgasnie. Zaleznie od bezwtadnos$ci uktadu
aplikacyjnego, po zakonczeniu sekwencji
zatrzymania silnik moze sie jeszcze przez
pewien czas obracac. Patrz: Rys. 2b*

* - Rys. 1i 2 podaja rzeczywiste wartosci dla
silnika 2,2 kW w aplikacji przenos$nikowe;.
Dla innych mocy silnikow i aplikacji wartosci
moga by¢ inne.

Standardowe procedury rozruchu
1. Ustawi¢ potencjometry na ptycie czotowej
nastepujaco:
* Moment poczatkowy na 30%.
» Czas rampy rozruchu na 2 s.



2. Wigczyc¢ napiecie rozruchu. Dioda START /
STOP zaswieci sie. Jesli wkrotce po sygnale
startu silnik rusza i zwieksza obroty - przejs¢
do punktu 3. Jesli nie - zwiekszy¢ wartos¢
momentu poczatkowego do wartosci przy
ktérej silnik rusza wkrétce po sygnale startu.
Gdy podczas rozruchu prad rozruchowy jest
zbyt duzy lub wystepuje za duze uderzenie
mechaniczne nalezy zmniejszy¢ nastawiong
warto$¢ momentu poczatkowego i przejs¢ do
punktu 3.

3. Wylaczyé rozkaz startu i odczekaé do
zatrzymania sie silnika.

4. Podac rozkaz startu i sprawdzi¢ czy proces
przyspieszania do petnej predkosci jest
zgodny z wymaganiami.

5. Jesli czas przyspieszania jest zbyt krotki,
zwiekszy¢ nastawiony czas rampy.

tagodne zatrzymanie

Ustawi¢ potencjometr rampy zatrzymaniana 5 s i
wytgczy¢ rozkaz startu. Wewnetrzne przekazniki
obejsciowe wytaczg sie a napiecie na silniku
bedzie stopniowo spadac.

UWAGA:

Instalowanie, obstuga i konserwacja powinny
by¢ wykonywane $cisle z zaleceniami
niniejszej instrukcji, narodowymi przepisami i
zasadami dobrego wykonawstwa.

Instalacja i obstuga wykonywane niezgodnie z
instrukcjq prowadzg do utraty gwarancji
producenta.

Gdy napiecie zasilania jest podfgczone do
softstartera ASTAT S, na zaciskach obcigzenia
moze wystgpi¢ petne napiecie - nawet gdy
rozruch nie zostat zainicjowany.

Przed podfaczaniem i serwisowaniem
softstartera nalezy catkowicie odfaczy¢
napiecie zasilania !

Produkt zostat zaprojektowany jako urzadzenie
klasy A.

Uzywanie produktu w warunkach mieszkanio -
wych moze powodowac zaktdcenia radiowe.
W takim przypadku Uzytkownik powinien
zastosowac dodatkowe Srodki zapobiegawcze.

Znamionowe napiecie pracy*

QA12P___S 380/415 -15/+10% VACrms
50/60Hz +5/-5 Hz
QA22P__ _S 480/500 -15/+10%VACrms
50/60Hz +5/-5 Hz
QA32P___S 575/600 -15/+10%VACrms
50/60Hz +5/-5 Hz
Obciazenie 3-fazowy, 3- przewodowy, silnik klatkowy

Dane regulacji

Oznakowanie CE

Rampa rozruchowa: 0,5-5s
Rama zatrzymania: 0,5-5s
Napiecie poczatkowe: 0-80% Un
Moment poczatkowy: 0-64% Tn

Dane srodowiskowe*

Temperatura pracy: 0 ~40 °C
Temperatura sktadowania: -20 ~ 70 °C
wilgotnos¢ wzgl. 80%

Poziom n.p.m.

1000m

Stopien ochrony: 1P20

Oprzewodowanie

Zaciski zasilania mm’ AWG | Moment dokrec. zaciskédw Nm (lb/in )
QA _ 2P008S 1 18 0,4 (3,7)
QA _ 2P017S 25 14 0,4 (3,7)
QA _ 2P022S 4 12 0,4 (3,7)
QA _ 2P031S 6 10 0,4 (3,7)
QA _ 2P044S 10 8 0,8 (7)
QA _ 2P058S 16 6 1,8 (16)
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Prad Czesto - SILNIK
Znamionowy tliwos¢ 380/415V 480/500V | 575/600V
A Hz kW - hp kW - hp kW - hp

ASTAT S - 400V
QA12P008S 8 50/60 40-5 - -
QA12P017S 17 50/60 7,5-10 - -
QA12P022S 22 50/60 11,0-15 - -
QA12P031S 31 50/60 15,0- 20 - -
QA12P044S 44 50/60 22,0 - 30 - -
QA12P058S 58 50/60 30,0 - 40 - -
ASTAT S - 500V
QA22P008S 8 50/60 - 55-75 -
QA22P017S 17 50/60 - 11,0-15 -
QA22P022S 22 50/60 - 15,0- 20 -
QA22P031S 31 50/60 - 22,0 - 30 -
QA22P044S 44 50/60 - 30,0 - 40 -
QA22P058S 58 50/60 - 45,0 - 60 -
ASTAT S - 600V
QA32P008S 8 50/60 - - 7,5-10
QA32P017S 17 50/60 - - 15,0-20
QA32P022S 22 50/60 - - 22,0 - 30
QA32P031S 31 50/60 - - 30,0 - 40
QA32P044S 44 50/60 - - 37,0 - 50
QA32P058S 58 50/60 - - 55,0-75

Liczba operacji i liczba cykli na godzine

Prad Rampa 1 sec. Rampa 2 sec. Rampa 5 sec.
rozruchu | Op./godz | Cykle/godz. | Op./godz. | Cykle/godz. | Op./godz | Cykle/godz.
QA_2P008S | 8 450 225 210 105 100 50
16 210 105 100 50 46 23
24 130 65 66 33 28 14
28 () 108 54 56 28 22 11
QA_2P017S | 17 450 225 210 105 90 45
34 210 105 100 50 42 21
51 130 65 66 33 26 13
60 () 108 54 56 28 22 11
QA_2P022S | 22 450 225 210 105 90 45
44 210 105 100 50 42 21
66 130 65 66 33 26 13
77 () 108 54 56 28 22 11
QA_2P031S | 31 720 360 360 180 140 70
62 400 200 210 105 80 40
93 276 138 130 65 52 26
110 (%) 224 112 100 50 44 22
QA_2P044S | 44 720 360 360 180 140 70
88 400 200 210 105 80 40
132 276 138 130 65 52 26
155(%) 224 112 100 50 44 22
QA_2P058S | 58 720 360 360 180 140 70
116 400 200 210 105 80 40
174 276 138 130 65 52 26
200 (%) 224 112 100 50 44 22

(*) - Catkowity max. prad rozruchu.
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Dziafanie

Rys.Ta Rozruch bezposredni Rys. Th Rozruch z ASTAT 5
DOL tho=0,5 Un, To=0,25Tn, Rampa=0,5 s.
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Sterowanie przyciskami i stycznikiem zasilania.

Sterowanie zewnetrznym rozkazem

Zabezpieczenie termiczne. Soft - start. Start / Stop
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Sterowanie stycznikiem. Soft - start
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Silnik ( Moc) ASTAT S Q1 Q2 KM1 Q3 F1-F2 $1-S2-
380/415V S3
kW hp Bezp. (A)
4 5 QA12P008 | GPS1B*AK 10 CL25A |RT A 1N - P9
7,5 10 QA12P017 | GPS1B*AN 25 CL25A |RTA 1S - P9
11 15 QA12P022 | GPS1B*AP 32 CL25A |RTAI1T - P9
15 20 QA12P031 | GPS1B*AR 40 CLO4A |RTA1V - P9
22 30 QA12P044 | GPS2B*AT 63 CLO6A |RT AZ2F - P9
30 40 QA12P058 | GPS2B*AU 80 CLO7A |RTAZ2H - P9
6
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