GE Consumer & Industrial
Power Protection

SOFTSTARTER STATYCZNY

ASTAT -SD

INSTRUKCJA UZYTKOWNIKA

UWAGI:

1. Przed rozpoczeciem uzytkowania softstartera ASTAT - SD nalezy szczegdtowo
zapoznac sie z niniejszg instrukcja. Instrukcje nalezy przechowywaé w bezpiecznym
miejscu dla pézniejszego wykorzystania.

2. UpewniC sie czy, instrukcja zostata dostarczona uzytkownikowi koncowemu.

3. Oznakowanie CE.
Przy stosowaniu softstartera ASTAT - SD w krajach Unii Europejskiej wymagana jest
zgodnosé z dyrektywg EMC. Wykonanie ASTAT - SD jest zgodne z normami
podstawowymi EN 50081-2 i EN 50082-2.

GE imagination at work
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1. Typy i moce

1-1 Dane wg IEC

Prad Prad Rozruch normalny Rozruch ciezki Stopien Typ Chiodze -
znam. | rozruch. (300%, 30 s) (450%, 30 s) ochrony (1) nie
220 | 380 | 440 | 480 | 220 | 380 | 440 | 480
240|415 V | 500|240 | 415 | V | 500
V V V V V V
A A kKW | KW | KW | kW | kW | KW | KW | kW
HP | HP | HP | HP | HP | HP | HP | HP
5 25 1,1 122 |22 |3 1,1 122 |22 |3 IP-20 QS BNA Naturalne
1,5 |3 3 4 1,5 |3 3 4
9 45 2,2 |4 4 55 |22 |4 4 5,5 IP-20 QS DNA | Naturalne
3 55 |55 |75 |3 55 [55 |75
12 60 3 55 |63 |75 |3 55 |63 |75 IP-20 QS FNA Naturalne
4 75 |75 |10 |4 75 7,5 [10
16 80 4 75 |75 (10 |3,7 |63 |[7,5 |10 IP-20 QS GNA | Naturalne
55 [10 |10 [13,5]|5 7,5 [10 [13,56
22 110 |55 |10 |11 13 |55 |10 |11 13 IP-20 QS HNA | Naturalne
75 [13,56|15 |18 |75 |13,5]|15 |18
34 170 |7,5 |15 |18,6(20 |7,56 |15 |17 |20 IP-00 QS INA Naturalne
10 |20 |25 |25 |10 |20 |20 |25
1-2 Dane wg UL
Prad Prad Rozruch normainy Rozruch ciezki Stopien Typ Chtodze -
znam. | rozruch. (300%, 30 s) (450%, 30 s) ochrony (1) nie
200V | 230V | 460V | 200V | 230V | 460V
A A HP HP HP HP HP HP
5 25 1 1 3 1 1 3 IP-20 QS BNA | Naturalne
9 45 2 2 5 2 2 5 IP-20 QS DNA | Naturalne
12 60 3 3 7,5 3 3 7,5 IP-20 QS FNA Naturalne
16 80 3 5 10 3 5 10 IP-20 QS GNA | Naturalne
22 110 |5 7,5 15 5 7,5 15 IP-20 QS HNA | Naturalne
34 170 |10 10 25 7,5 7,5 20 IP-00 QS INA Naturalne

(1) - Zastgpi¢ symbol

1=200 - 440V
2 =460 - 500V

jednym z podanych nizej numeréw, odpowiednio do napiecia sieci:




2. Dane techniczne

2-1 Dane ogdine

Dane systemu

System sterowania

System mikroprocesorowy. Rampa rozruchowa

sterowania ze stopniowym wzrostem napiecia i ogranicze -
niem pradu
Nap. poczatkowe % 40-90 Un
( podstawa )
Moment poczatkowy % 15 - 80 M startu bezposredniego
Rozruch udarowy % 90 Un (80% M startu bezposr.), 400 ms
Ograniczenie pradu 2-5xIn
Czas rampy rozruchu S 0,5-60
Oszczednosé energii Zmniejszenie napiecia wyjsciowego zaleznie od
wspotczynnika mocy
Wymuszenie Nap. wyjsciowe stale rowne nap. zasilania
Czas rampy zatrzymania |s Max. 2 x czas rampy rozruchu, jak przy
0szczedzaniu energii
Dziatanie Sterowanie zewnetrzne Start - Stop
Faza przyspieszania Regulowany czas
Faza ciggta Oszczedzanie energii lub wymuszenie ciggte
Faza zatrzymywania Odciecie zasilania lub rampa zatrzymania
Wejscia / Wejscia 2 wej. separ. optycznie dla rozkazoéw Start i Stop
wyjscia Wyjscia 1 przekaznik dla sygn. pracy lub korica rampy
zatrzymania EOR ( 1NO ) - wybieralne
Zabezpiecze - | Ograniczenie pradu Regulowane od 2 Indo 5 In
nia Zanik fazy na wejsciu S Zadziatanie przy 3
Zwarcie tyrystora ms Zadziatanie przy 200
Zanik fazy na wyjsciu S Zadziatanie przy 3
Biad czestotliwosci zasil. | Hz Brak startu przy f<48 lub f>62
Btad wewnetrzny (CPU ) |ms 60
Warunki Temperatura °C 0do+55 (1)
srodowiskowe | Wilgotno$¢ wzgledna % 95 - bez kondensag;ji
Max. wysoko$¢ n.p.m. m 3000 (2)
Pozycja montazu Pionowa
Opis zaciskow | 1L1, 3L2, 5L3 Wejscie zasilania
( Max. 440 lub 500 V - zal. od typu )
2T1, 472, 6T3 Wyjscie do silnika
A1/A2, B1/B2 Wejscia zasilania rozkazu
(110/120 - 220/ 240 Vac)
11,14 Woyjscie przek. sygnalizacji pracy RUN / konca
rampy zatrzymania EOR (1NO)
1, 57 Wejscie rozkazu Start
2, 57 Wejscie rozkazu Stop
3, 4 Do zastosowania w przysztosci
Dane stykéw | Max. napiecie stosowania | Vac 380
wyjsciowych | Prad termiczny Ith A 8
Dane zastosowania:
AC-15 V/A 1220/3-380/1
DC-15 V/A |Max.30/3,5

(1) - Zmniejszy¢ prad wyjsciowy o 1,5% na kazdy 1°C ponad 45°C.
(2) - Zmniejszy¢ prad wyjsciowy o 1,0% na kazde 100 m ponad 1000 m n.p.m.

)
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2. Dane techniczne

2.2 Dane ogodlne

Tryby dziatania:

Rampa inicjacyjna

Napiecie poczatkowe ( podstawa)
Start udarowy

Rampa przyspieszania ( t ramp )

Ograniczenie pradu

Stan pracy ciagtej ( wybor)

Hamowanie ( wybér)

&)

EELLOERLELEEO

5 cykli czestotliwosci zasilania

40 - 90% Un ( nastawialne )

90% Un ( wybor)

0,5 - 60 s ( nastawialne )

Szybki wzrost napiecia wyjsciowego, gdy silnik
uzyska predkos$¢ znamionowa.

2-51In

Napiecie nominalne ( wymuszenie )

Prad nominalny

Oszczedzanie energii

Odciecie zasilania silnika ( zatrzymanie inercyjne )

Rampa zatrzymania. Max. czas 2 x t ramp

Ewolucja pradu przy rampie zatrzymania

Rozruch z rampa napiecia

Rozruch z ograniczeniem pradu

Wymuszenie

Wiyrnuszenie

Oszezednosd energii

[




2. Dane techniczne

2.3 Zalecane schematy potaczen

Ciagly rozkaz Start / stop Zestyki impulsowe
wr:;';w' L |-'|.-atl.:.'“

ASTAT SO L ¥ )

ASTATED L ¥ 5

L2l
()

al

Ciagty rozkaz Start / stop ze stycznikiem Zestyki impulsowe ze stycznikiem

Flapipoh sanilama PMagspc canilasta
1 EFLEY AC L1 r BTN A

ASTAT 5D

1 - Facke i ALK wiycooag

"] - Fankijs RUN wiys ross

(1) - Te styki pozwalajg na bezposrednie

(2) - Jesli wymagajq tego przepisy lokalne - uzy¢
sterowanie stycznikiem do typu CL 10A zabezpieczenia termicznego, nastawionego
przy 220Vac. Koniecznos$é zastosowania na wtasciwg wartos¢ pradu silnika.
przekaznika posredniczacego okresli¢ na

podstawie danych technicznych.
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3. Uruchomienie

3.1 Instalacja urzadzenia

UWAGA'!

Odtaczyé¢ napiecie zasilania przed instalowaniem lub serwisowaniem urzgdzenia.
Instalacja urzgdzenia powinna by¢ wykonywana przez wyspecjalizowany personel i
tylko po zapoznaniu si¢ z niniejszg instrukcja.

Za wszelkie urazy i szkody materialne wynikte ze ztego stosowania urzadzenia
odpowiedzialny jest uzytkownik.

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci zwigzanych z ktérgkolwiek z procedur nalezy
sie skontaktowa¢ z dostawcg urzadzenia.

Przy instalowaniu urzadzenia nalezy pamietac¢ » Urzadzenie powinno byé dobrze wentylowane,
o nastepujacych wymaganiach: przynajmniej poprzez zachowanie odstepéw, jak
pokazano na ponizszym rysunku:

¢ Urzadzenie powinno by¢ zainstalowane pionowo

i zawieszone na ptycie montazowej lub listwach.
Pozycja pionowa zapewnia wtasciwg cyrkulacje R T g
powietrza chfodzacego. | S '
= M I‘
Hemm 1 i bty ie
[ J e
I AsTATSD | |
asale ;- i
L |- T [ _'| "' ™
I womm |

¢ Nie instalowac¢ urzadzenia w srodowiskach : I
zawierajgcych gazy wybuchowe / zapalne oraz w
poblizu zrodet ciepta.

* Gdy urzadzenie montowane jest na ptytach ¢ Przekazniki i styczniki zlokalizowane w tej same;j
narazonych na silne wibracje, nalezy zastosowac obudowie co urzadzenie powinny posiadac thumiki
podstawe elastyczng w celu jego zabezpieczenia. RC podtaczone réwnolegle do cewek ( lub

« Nie instalowa¢ kondensatoréw poprawiajacych wigczong zaporowo diode ttumigcg w przypadku
wspotcz. mocy pomiedzy urzadzeniem a silnikiem. zasilania DC ).

« Przewody sygnatowe powinny by¢ nie dtuzsze,
niz 5m, prowadzone oddzielnie i oddalone o co
najmniej 10 cm od przewodoéw zasilania, silnikéw,
stycznikéw i przekaznikow. W przypadku
krzyzowania przewoddw zachowac kat 90°. l
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3. Uruchomienie

3.2 Wymiary
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3.3 Catkowite straty ASTAT-SD przy 100% pradu znamionowego

Straty mocy przy Straty w obwodach Straty sumaryczne w
Typ 100% pradu sterowania obwodach mocy i
Znamionowego sterowania
w w w
QS_B -NA 15 2 17
QS_D -NA 29 2 31
QS_F -NA 35 2 37
QS_G -NA 47 2 49
QS_H -NA 73 2 75
QS_1I -NA 84 2 86
3.4 Bezpieczniki i styczniki - przewodnik
Bezpieczniki Bezpieczniki
Stycznik Bezpieczniki | potprzewodnikowe typu | potprzewodnikowe typu
Typ odiaczajacy aM Ferraz Bussmann
(xx = zgodnie z ( typower Silcu 660V~ )
A projektem )
QS_B -NA CL0O 12 6,600 CP URD 22-58/32 | Wielko$¢ = 00, In = 32A
QS_D -NA CL0O 16 6,600 CP URD 22-58/32 | Wielko$¢ = 00, In = 32A
QS_F -NA CLO1 20 6,600 CP URC 14-51/40 | Wielko$¢ = 00, In = 40A
QS_G -NA CL02 25 6,6 URD 30 xx 0063 Wielkos¢ = 00, In = 50A
QS_H-NA CL03 32 6,6 URD 30 xx 0080 Wielkos¢ = 00, In = 80A
QS_1 -NA CL04 63 6,6 URD 30 xx 00100 Wielkos¢ = 00, In = 100A
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3. Uruchomienie

3.5 Opis panelu sterowania
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Potencjometry: O
ILT / TORQUE Ograniczenie pradu ( 2 - 5 Ir ) / Moment startowy ( 15 - 80%

M bezp. rozruchu ) - zgodnie z pozycjg przetacznika ILT / TORQUE.
RAMP Czas rampy przyspieszania w sekundach ( t ramp ).

Przetaczniki DIP: @ Pozycja

HD / SD 1 Do zastosowania w przysztosci.
0 Do zastosowania w przysziosci.
ILT / TORQUE 1 Wybér: Potencjometr ILT / TORQUE steruje ograniczeniem pradu.
0 Wybdr: Potencjometr ILT / TORQUE steruje momentem startowym.
KICK START 1 Funkcja startu udarowego ZAt. Przy rozruchu urzgdzenie generuje
napiecie 0,9 Un przez 400 ms a nastepnie kontynuuje rozruch z
zadanym momentem rozruchowym i rampg przyspieszania.
0 Funkcja startu udarowego WYL
SOFT STOP 1 Funkcja tagodnego zatrzymywania ZAt.. Po odebraniu rozkazu
zatrzymania urzgdzenie zmniejsza stopniowo napiecie w czasie
okreslonym stanem oszczedzania energii, wybranym przy rozkazie
zatrzymania ( Max. 2 x t ramp ).
0 Funkcja tagodnego zatrzymywania WYL. Zatrzymanie poprzez
odciecie zasilania.
EOR/RUN 1 Wybér przekaznika wewnetrznego ( zaciski 11 - 14 ) jako sygnalizaciji
predkosci docelowej. Styki zwierajg sie po osiggnieciu konca rampy.
0 Wybér przekaznika wewnetrznego ( zaciski 11 - 14 ) jako sygnalizaciji
pracy RUN. Styki zwierajq sie po odebraniu rozkazu startu a
rozwierajg sie po odebraniu rozkazu zatrzymania lub w przypadku
btedu dziatania.
OVERRIDE 1 Funkcja wymuszenia ( Override ) ZAt.. Oszczedzanie energii - WYL.
0 Funkcja wymuszenia ( Override ) WYL. Oszczedzanie energii - ZAL.
Diody sygn. LED: @
Lo O A BC Moddzisianis 0 A B C Kodbedy
IR Lirrgireni podWeoons oo Zashania [ B I e Crpsiodl, pozs zadrosom
O Zai & & & % FrealRUN & B D @&  Umaia kokgncdc faz
& & 8 § Fonocramoy (EOR) & 0 O O | Bk synotvonzmy
- Wy & & & 8 Osrsoczame onegl wipsooo & 0O W O | Usk yopstors fey U
8 Zaliwh sl Ns Fatkas catrrymanin "o o8 Ussk tyryetare fasy V
L N i Liszh. fyrysion fazy W
Brak fazy U
@ Diyeka : E E E Blra fazy ¥
® % ® @0 OakioyW
& 8 0 ¢ | Bgdwewnerzny

D
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3. Uruchomienie

3.6 Uruchomienie

- Upewnic sie, czy oprzewodowanie urzgdzenia jest zgodne z jednym z zalecanych schematéw

Wikvad vy, presfalnibows | zacishd 1T - M | oo
H-'t'liﬂll.l:I by preancy TR hal kodes raspy nasaicka

fEOE ) anengli

- Upewnic¢ sie, czy 1101200 ac 220240V ac
oprzewodowanie |
obwoddw sterowania *
jest odpowiednie dla ] »«—]
zastosowanego |
napiecia zasilania Al A2 B1| B2 Al A H1| B2
- Ustawi¢ parametry i 1.0
startu odpowiednio e L { D AR (i) g
. . -] & X ! .
e, - iT  TORCNE L
do aplikaciji Hl g g e 2 2 [
ot il Ty AT e
B to :.‘:."IF .l|:| i :-\-TI'}--‘, EN =BUH -
LT ¢ TORGUE - OYERFIDE e T HERAEE
Rampe naphecis ub ogrin. prggu CZO8 rampy proyspess ST tderTeniowy
- Ustawi¢ parametry '
hamowania :I'l_‘ : f‘iﬂi
odpowiednio dla E i ey
aplikacji Cl= et e
=EOH | FLS
=N IHIEE
tagadne zatrrymanie f odaigoie ragigcia
- Ustawi¢ pozostate T g
parametry wg S0 R M0 | ED
potrzeb = K7 & TIRRE =RT ¢ TORCHIE
= BC¥ AT = B0 ST
= T BT - BT
- ramm = LC ¢
= T RRINE

W= o nrene

Laho san podrwosci wdvind
Pl nepicie” kb “Oweceprnuid

- Podac¢ rozkaz startu do urzadzenia i upewnic sie, czy dziatanie jest wtasciwe.




3. Uruchomienie

3.7 Btedy dziatania

Objaw lub btad

Mozliwa przyczyna

Srodki zaradcze

Dioda LED ,,0” nie swieci

Brak napiecia zasilania

Sprawdzi¢ oprzewodowanie i
napiecie zasilania

Uszkodzone ptlytki sterowania

Wymienic ptytki

Urzadzenie nie reaguje na
rozkazy START i STOP

Uszkodzone ptytki sterowania

Wymienic ptytki

Blad czestotliwosci
48 Hz < fs < 62 Hz

Brak fazy 1 L1 lub czestotli -
wosSC poza zakresem

Sprawdzic faze 1 L1 i czestotli -
wos¢ napiecia zasilania

Utrata kolejnosci faz

Zakiécenia w sieci zasilajgcej

Sprawdzi¢ zaniki i wytaczenia w
sieci zasilajace;.

Uszkodzony tyrystor

Sprawdzi¢ tyrystory

Brak fazy na wejsciu

Sprawdzi¢ fazy 111,312, 5L3

Utrata synchronizmu

Brak fazy 1 L1

Sprawdzi¢ faze 1 L1

Tyrystor - faza U, V, W

Zwarty tyrystor

Sprawdzi¢ modut tyrystora

Brak fazy na wyjsciu

Sprawdzié fazy 2 T1,4 72, 6 T3

Brak przewodzenia

Brak fazy na wejsciu / wyjsciu

Sprawdzi¢ oprzewodowanie

-fazyU,V, W zasilania 1L1,3L2,5L3i
wyjscia2T1,4T2,6T3
Uszkodzony tyrystor lub Sprawdzi¢ oprzewodowanie
oprzewodowanie katody i bramki tyrystora.
Sprawdzi¢ tyrystor.
Blad wewnetrzny Btad dziatania mikroprocesora Sprawdzic¢, czy IC2 jest

prawidtowo wiozony w
podstawke.
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