ASTATplus

Potprzewodnikowe softstarty

ASTATplus

* Potprzewodnikowy softstart dla silnikéw 3-fazowych AC o mocy do 850 kW

* Petna kontrola amplitudy sygnatu wyj$ciowego w kazdej z trzech faz
(6 tyrystoréw)

* Napiecie pracy do 500V
* Wbudowany cyfrowy panel sterowania
* Wbudowany protokdt komunikacyjny Modbus (ASCII i RTU)

* Jako opcja dostepne zewngtrzne moduty komunikacyjne ProfibusDP
i DeviceNet

* Zaawansowane funkcje i wtasciwosci

Softstarty

Cyfrowy panel sterowania Dane techniczne
Wartosci znamionowe
Napiecie 3-fazowe AC do 440V, +10%, -15% dla typow QC1_DP
do 500 V, +10%, -15% dla typéw QC2_DP
i | ASTAT Zakres czestotliwosci Zakres czestotliwosci regulowanej 45 — 65 Hz
feo et | Plus wejsciowe] (50-60Hz)
D D D D Parametry sterowania
System sterowania System cyfrowy z mikrokontrolerem.
oVt v 4 Rampa startu ze stopniowym wzrostem

napiecia i ograniczeniem pradu
Napiecie poczatkowe (podst.) 30%-95% Un

Moment rozruchowy 10% - 90% Mdirect start
Kick start 95% Un (90% Mdir.start), nastawiany od 0 do 999ms
Prad silnika (Im) 0.4 do 1.2 I (pradu znamionowego ASTAT)
Czas (rampa) przyspieszania 1 do 99s (typy: standard, lub rampa liniowa)
Oszczednosé energii Redukcja napigcia wyjsciowego w stosunku
do wspotczynnika mocy
Petne napiecie Ustalone napigcie wyjsciowe jest przez cafy czas
takie same jak napigcie zasilania
Bypass Bezposrednia kontrola stycznikiem by-passu

Czas (rampa) zatrzymywania 1 do 120s (1s do 99s w przypadku drugiej rampy)
Sposoby: wybieg, soft stop,
sterowanie pompg lub rampa liniowa

Hamowanie DC 0do99s;0.5do2.51r
Wolna predko$é Do przodu: 7% do 14% predkosci znamionowej
W przeciwnym kierunku: 20% predkosci znamionowej
Ponowne zafgczenie od 0 do 4 prab, czas prob 1 do 99 sekund
Kody zamowieniowe @ str. D.94 Nadzor Prad s.ilnika, napiecie zasilania, moc, wspofczynnik
Opis listwy I/O @ str. D.95 mocy | czas pracy

Podtaczenie wejs¢/wyjs¢ @ str. D.96

Charakterystyki wyzwalania @ str. D.97

Schematy fgczeniowe @ str. D.98
Rysunki wymiarowe @ str. D.102
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Sterowanie pracg
Sterowanie zewnetrzne Start — Stop

Faza przyspieszania Nastawiany czas//Sterowanie pompa
Faza pracy w warunkach 0Oszczedno$é energii/Petne napiecie
ustalonych (do wyboru)

Faza zatrzymania Wybieg/Rampa/Hamowanie DC/Sterowanie pompa
Wejscia/Wyjscia
Wejscia 4 wejscia cyfrowe

2 przeznaczone dla funkcji Start, Stop i 2 programowalng
1 analogowe 0-5V DC dla sygnafu sprzezenia zwrotnego

od tacho generatora
2 wejscia dla termistora silnika =
Wyijscie 3 progamowalne przekazniki (1r przetaczny, 2r, 3r) -~
1 analogowe wyjscie 0-10 V DC dla mierzenia pradu fl
Komunikacja Modbus ASCII i RTU jako standard E
ProfibusDp i DeviceNet jako opcjonalne moduty zewnetrzne a
Zabepieczenia
Ograniczenie pradu Nastawialne od 1 do 7 In

Przekaznik przecigzeniowy — Normy IEC —klasy 10 i 20 (do wyboru)
Normy NEMA-10, 20 i 30 (do wyboru)
OFF nigaktywny

Czas ostygniecia po wyzwoleniu

zabepieczenia przecigzenia  300s dla ponownego zafgczenia

Zanik fazy zasilajacej Wylaczenie w czasie 3 sek.

Zwarcie tyrystora Wytaczenie w czasie 200ms

Przegrzanie radiatora Wytaczenie w czasie 200ms

Termistor silnika Wytaczenie w czasie 200ms

Zanik fazy napigcia wyjsciowego Wytaczenie w czasie 3s

Utyk wirnika Wylaczenie w czasie 200ms

Bfad czestotliwo$ci zasilajacej Urzadzenie nie wystartuje jesli f < 45Hz oraz f > 65 Hz
Przekroczenie pradu 100 do 150% In; Czas wytaczenia nastawialny od 0 do 99s
Zbyt niskie napiecie 0 do 99% In; Czas wytaczenia nastawialny od 0 do 99s
Przepiecie 100% to 130% Un; Czas wytaczenia nastawialny od 0 do 99s
Zbyt niskie napiecie 0to 50% Un; Czas wytaczenia nastawialny od 0 do 99s
Bfad (CPU) 60ms

Pamie¢ biedu do4

Czas wydfuzonego rozruchu 2 xta (ta= czas (rampa) przyspieszania)
Czas pracy silnika na wolnych obr.120s

Warunki srodowiskowe
Temperatura 0 do +55°C

(nalezy obnizy¢ prad wyjsciowy o 1,5%/ °C powyzej 40 °C)
Wilgotnos¢ wzgledna 95% bez kondensacii

Maksymalna wysokos¢ pracy 3000 m
nalezy obnizy¢ prad wyjsciowy o 1%/100m powyzej 1000m

Sposéb montazu Pionowy

Stopien ochrony IP 00, (UL open)

Normy

CE, cUL, UL CE zgodnie z IEC 947-4-2

UL, cUL zgodnie z UL 508

Odporno$c na emisjg zakiocen Zgodnos¢ z IEC 947-4-2, Class A
przewodzonych i radiowych

Odpornos¢ na impulsy

elektrycznosci statycznej Zgodnos¢ z IEC 1000-4-2, poziom 3
Odporno$¢ na zaktocenia  Zgodnosc z IEC 1000-4-6, poziom 3 i
0 czestotliwosci radiowej IEC 1000-4-3, poziom 3

Odp. na serig szybkich elekt.

zaktocen impulsowych Zgodnie z IEC 1000-4-4, poziom 3
Odpornos¢ na udar napieciowy Zgodnie z IEC 1000-4-5, poziom 3
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Wartosci znamionowe dla IEC dolgla;r.q : m’:‘ Lekki rozruch (klasa 10) Cigzki rozruch (klasa 20) Sposéb  Nrkat. Nr ref.

il romohowy Prad 220V 380V 440V 480V  Prad 220V 380V 440y 4goy Chlodzenia

znam. Ir 240V 415V 500V znam.Ir 240V 415V 500V

A A A KW kW kW kW A KW kW kW kw
Napigcie zasilania _ 21.8 63 7 4 75 75 - 14 3 556 75 - naturainy  QC1FDP 129728
220- 440V 26.5 76.5 21 5.5 11 11 = 17 4 7.5 75 - naturalny  QC1GDP 129730
343 99 21 75 3 15 - 2 55 1 11 - naturalny  QC1HDP 29732
+10%, -15% 49.9 144 38 10 185 22 - 2 75 15 185 - naturalny  QC11DP 29734
45 < f (Hz)< 65 74.8 216 58 15 25 30 = 48 13 22 22 - wentylator  QC1JDP 29736
98.2 2835 75 22 37 45 - 63 15 30 37 - wentylator _ QC1KDP 29738
12.3 324 86 25 45 50 - 72 20 37 37 - wentylator _QC1LDP 29740
63.8 4725 126 37 63 75 = 105 30 55 55 - wentylator  QC1MDP 29742
243.3 702 187 55 90 10 - 156 40 75 90 - wentylator _ QC1NDP 29744
374.4 1080 288 80 150 65 - 240 63 110 132 - wentylator __QC1QDP 29746
491.4 14175 378 110 200 220 = 315 90 160 200 - wentylator  QC1RDP 29748
= 577.2 1665 444 32 220 250 - 370 110 200 220 - wentylator _ QC1SDP 29750
": 4 21375 570 60 300 355 - 475 150 250 250 - wentylator _QC1TDP 29752
o) 951.6 2745 732 220 400 450 = 610 200 315 400 - wentylator  QC1UDP 29754
~— 1326 3825 1020 300 560 600 - 850 250 450 530 - wentylator  QC1VDP 129756
..‘2 1677 48375 1290 395 715 750 - 1075 355 600 670 - wentylator  QC1XDP 129758

S—

(=] ieci ilani 21.8 63 17 4 75 75 1 14 55 75 75 naturalny  QC2FDP 29729
(7 Napigcie zasilania 11 11 3 17 75 75 1 naturalny  QC2GDP 29731

11 11 15 naturalny QC2HDP 29733

265 765 21 55
220- 500V 543 99 27 75 13 15 5 22
+10%,-15% 499 144 38 10

: 15 186 22 naturalny __QC2IDP 29735
45 < f (Hz)< 65 74.8 216 58 5 25 30 37 48

22 22 30 wentylator  QC2JDP 29737

98.2 2835 75 22 37 45 45 63 30 37 37 wentylator  QC2KDP 29739

112.3 324 86 25 45 50 50 72 37 37 45 wentylator _ QC2LDP 2974

1638 4725 126 37 63 75 80 105 55 55 75 wentylator  QC2MDP 2974

243.3 702 187 55 90 110 132 156 wentylator  QC2NDP 2974

3744 1080 288 80 150 165 200 240 110 132 160 wentylator QC2QDP 2974

4914 14175 378 110 200 220 250 315 160 200 220  wentylator QC2RDP 2974
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577.2 1665 444 132 220 250 315 370 200 220 250  wentylator  QC2SDP 2975

41 21375 570 160 300 355 400 475 250 260 335  wentylator QC2TDP 29753

951.6 2745 732 220 400 450 500 610 315 400 400  wentylator QC2UDP 29755
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1326 3825 1020 300 560 600 750 850 450 530 600 wentylator  QC2VDP 29757

1677 48375 1290 395 715 750 850 1075 355 600 670 750  wentylator  QC2XDP 129759

Wartosci znamionowe dla wg IEC Prad  Max. Lekki rozruch Ciezki rozruch Sposth Nrkat.  Nrref.
znam.  prad (3 xIr, 30 sek.) (4.5 xr, 30 sek.) chtodzenia

Ir  rozruchowy 200V 230V 460V 200V 230V 460V
A A Hp Hp Hp Hp Hp Hp
Napigcie zasilania 14 70 3 3 - 3 3 - naturalny QC1FDP 129728
200- 230V 17 85 3 3 - 3 3 - naturalny QC1GDP 129730
22 110 B 7.5 - 5 75 - naturalny QC1HDP 129732
34 170 10 10 - 75 75 - naturalny QC1IDP 129734
48 240 15 15 - 10 15 - wentylator QC1JDP 129736
63 315 20 20 - 15 20 - wentylator QC1KDP 129738
72 360 20 25 - 20 20 - wentylator QC1LDP 129740
105 525 30 30 - 30 30 - wentylator ~ QC1MDP 129742
156 780 50 60 - 40 50 - wentylator QCINDP 129744
240 1200 75 75 - 60 75 - wentylator QC10DP 129746
315 1575 100 125 - 75 100 - wentylator QC1RDP 129748
370 1850 125 150 - 100 125 - wentylator QC1SDP 129750
500 2500 150 200 - 150 150 - wentylator QC1TDP 129752
630 3150 200 250 - 200 200 - wentylator QC1UDP 129754
850 4250 300 350 - 250 300 - wentylator QC1VDP 129756
L o 14 70 3 3 7.5 3 3 7.5 naturalny QC2FDP 129729
Napiecie zasilania 17 85 3 3 10 3 3 10 naturalny QC2GDP 129731
200- 460 V 22 110 5 75 15 5 7.5 15 naturalny QC2HDP 129733
34 170 10 10 25 7.5 7.5 20 naturalny QC2IDP 129735
48 240 15 15 30 10 15 30 wentylator QC2JDP 129737
63 315 20 20 40 15 20 40 wentylator QC2KDP 129739
72 360 20 25 50 20 20 40 wentylator QC2LDP 129741
105 525 30 30 75 30 30 60 wentylator ~~ QC2MDP 129743
156 780 50 60 125 40 50 100 wentylator QC2NDP 129745
240 1200 75 75 200 60 75 150 wentylator QC20DP 129747
315 1575 100 125 250 75100 200 wentylator C2RDP 129749
370 1850 125 150 300 100 125 250 wentylator QC2SDP 129751
500 2500 150 200 400 150 150 350 wentylator QC2TDP 129753
630 3150 200 250 500 200 200 400  wentylator QC2UDP 129755
850 4250 300 350 700 250 300 600 wentylator QC2vDP 129757
Warunki $rodowiskowe sg zgodne z nastepulqcym| zakresami i maksymalnyml warto$ciami:
- Temperarura pracy.......... - 0do +55°C

- Wilgotno$¢ wzgledna (bez kondensacu .............................. 95%
Maksymalna wysokos¢ pracy ..... 3

.3000 m
Nalezy zredukowacé prad wyjsciowy ej 40 st. C i 1%/100m powyzej 1000m.

Opcjonalne moduty Moduf komunikacji Device Net QCPDNT 129768

ZEWNGIrZNE |\ i komuikacii Profbus DP QCPPDP 129769
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przytaczeniowej Wejsé/Wyjsé

Zaciski Funkcja Opis
Zaciski mocy wejsé/wyjsé
1L1,3L2,5L3 Sie¢ zasilajaca Napigcie wejsciowe 3-fazowe zgodne z dopuszczalnym napigciem dla ASTAT Plus
2T1, 472, 6T3  Wyjscie silnika Zaciski wyjsciowe do podtaczenia 3-fazowego sinlika AC
A1, A2,B1,B2 Napiecie sterowania Wejsciowe napigcie sterowania
110/120VAC, +10%, -15% 220/240VAC, +10%, -15%
L
[a1]a2] [s1]B2]
Wejscia cyfrowe
57 Wspéiny dia wejs¢ cyfrowych  Wspdlny zacisk dla wejs¢ cyfrowych opisanych ponizej
1 Bieg Polecenie Bieg. Syg. komendy moze by¢ dostarczony przez chwilowe beznap. zwarcie styku NO podtacz. miedzy zaciski 1157
2 Stop Polecenie Stop. Syg. komendy moze by¢ dostarczony przez chwilowe beznap. rozzwarcie styku NC podtacz. miedzy zaciski 2 i 57
Ciagly sygnalu sterujacy Bieg/stop jest mozliwy dzieki potaczeniu zaciskow 1-57 i uzywajac styku
beznapieciowego normalnie otwartego do potaczenia zaciskow 2-57
3 Wejscie programowalne 13 Te dwa wejscia s3 programowalne. Moga by¢ uzyte dla nastepujacych funkcji wewngtrznych:
4 Wejécie programowalne 14 - soft stop - hamowanie DC - rampa liniowa
- sterowanie pompg - sterowanie funkcjg wolna predko$é - wybor drugiej rampy
- kick start - sterowanie lokalne/zdalne - funkcja by-pass
- pefne napiecie - funkcja wolna predk$¢ przy przciwnym kierunku obrotow
Sygnat komendy powinien by¢ dostarczony przez chwilowe beznapieciowe zwarcie styku NO podiaczonego miedzy zaciski
57-3 lub 57-4. Przez przefaczenie tego styku na pozycje ON lub OFF jest dostepna lub niedostepna przypisana funkcja
Wyjscia cyfrowe
11,12, 14 Przekaznik programowalny 1r 11-12 = r, 11-14 = styki beznapigciowe
Ten przekaznik moze by¢ uzyty do sygn. kilku wyjsciowych funkcji wewnetrznych. Domy$inie przydzielona jest funkcja Bieg
23,24 Przekaznik programowalny 2r 23-24 = styk beznapigciowy
Ten przekaznik moze by¢ uzyty do sygn. kilku wyjsciowych funkcji wewn. Domy$inie przydzielona jest funkcja Koniec rozruchu
33,34 Przekaznik programowalny 3r 33-34 = styk beznapigciowy
Ten przekaznik moze by¢ uzyty do sygn. kilku wyj$ciowych funkcji wewn. Domysinie przydzielona jest funkcja Hamowanie DC
Dane ogolne dla wszystkich Max. napigcie pracy: 380V AC (B300 - UL)
stykdw przekaznikow wyjsciowych: Prad cieplny Ith: 8A
AC-15: 220V/ 3A,
380V/1A
DC-15: 30V max. /
3.5A
Przekazniki programowalne moga by¢ przeznaczone dla nastgpujacych funkcii:
- Koniec rozruchu - Bieg
- Hamowanie DC - Wolna predkosé
- Bad - Niedocigzenie
- Zbyt niskie napigcie - Przekrocznie pradu
- Przepiecie

Analogowe wejscia/wyjscia

8 Wspaine wejscie analogowe (-) Jest to zacisk wspolny dla wejscia analogowego z (zacisku 7) i wyjscia analogowego (zacisk 8)

7 Wejscie sprzgzenia Wejécie analogowe 0-5V DC dla syg. sprzezenia zwrotnego, pochodzacego od tacho generatora pofaczonego z silnikiem
zwrotnego TG (+) Syg. sprzgzenia zwrotnego okreslajacy predkos¢ jest wymagany, kiedy funkcja <Rampa liniowa> jest uzywana

9 Wyjscie pradowe (+) Wyj. analogowe 0-10V DC jest przeznaczone dla pomiaru pradu. Ir (prad znamionowy) odpowiada wartosci 2V DC.

Impedancija obciazenia 10k lub wigcej.

Zaciski przytaczeniowe dla termistora silnika

5,6 Wejscie termistora silnika  To wejScie jest przeznaczone dla termistora silnika o warto$ci reakcji od 2,8 do 3,2 kQQ i warto$ci
resetujacej od 0,75 do 1 kQ. Termistor stuzy do kontroli temperatury silnika
Kiedy nie uzywa sie termistora, nalezy zewrze¢ zaciski 5-6.
Komunikacja
SG,TD,RD  Gr, Tx, Rx data - RS232C, 3-przewodowy, ,half-duplex” (niejednoczesna komunikacja w obu kierunkach). Maksymalna df. kabla 3m.

- Prot. asynchroniczny, Predkos¢ trans. danych — 9600bit/s., 1 bit startu, 8 bitow danych, 1 bit stopu, bez bitbw parzystosci
- Modbus oparty na ASCII i RTU (wybierane przez uzytkownika)
- Opcjonalne moduty zewnetrzne DeviceNet i ProfibusDp
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Podtaczenie wejsc/wyjsé

Napiecie sterowania

110/120VAC L2 3
Komunikacja szeregowa

_ RSZSZC
11

A1[(A2] |B1|B2
Gr Tx Rx

Napiecie sterowania
220/240VAC
12|11(14— 23| 24— 33[34 SGTDRD
I||—|||—|||—||| mmm
II J J
i BEX
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Programowalne wyjscia przekazmkowe

Wejscia programowaine @

13 14
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Stycznik izolacyjny DC1 nie jest wymagany do wykonywania operacii na silniku. Nalezy jednak mie¢ na uwadze, ze DC1 zapewnia
galwaniczng izolacje od linii zasilajgcej zwigkszajac ochrong urzadzenia.

Wejscia programowalne I3, 14 nie posiadaja przypisanej zadnej funkcji domysinej. Sprawdz podrecznik uzytkowania ASTAT Plus

©E

Programowalne wyj$cia przekaznikowe posiadajg nastgpujace domysinie przypisane funkcje:
Przekaznik 1r:  RUN (silnik w stanie pracy)
Przekaznik 2r:  EOR (Koniec rozruchu)
Przekaznik 3r:  DCBR (Hamowanie DC)

@ Wazne: Uzywac tylko stykow beznapieciowych

Instalacja urzadzenia

oo ¢ Podczas instalcji urzadzenia nalezy wzig$¢ pod uwage nasteujace uwag:

[ Urzadzenie powinno by¢ instalowane w pozycji pionowej i powinno zostaé zamocowane na platformie
montazowej lub szynach montazowych. Montaz pionowy jest konieczny dla zapewnienia odpowiedniego
0 1 obiegu powietrza chtodzacego.

[ Warunki $rodowiskowe powinny odpowiadaé nastepujacym maksymlanym zakresom i wartosciom:
- Temperatura Pracy..........cc.ccoeeeerrerrersersersssssisssseseens 0 do +55°C
7 - Wilgotno$¢ wzgledna (bez kondensaci).........co..vveeerererneenneen. 95%
- Maksymalna wysoko$¢ pracy...........
Nalezy zredukowac prad wyjsciowy o 1,5%/°C przy temp. powyzej 40°C i 1%/100m powyzej 1000m.
[ Nie wolno instalowac urzadzenia w $rodowisku zagrozonym wybuchem, w $rodowisku z palnymi gazami,
lub w poblizu znacznego Zrodfa ciepfa.
? [ Urzadzenie powinno mie¢ zapewnione odpowiedni przeplyw powietrza chfodzacego, w tym celu powinny
zosta¢ zachowne minimalne odstepy, tak jak na rysunku (po lewej).

[ Jezeli urzadzenie ma by¢ zamontowane w miejscu narazonym na mocne drgania, wowczas nalezy uzy¢
elastycznych elementow montazowych dla ochrony urzadzenia.

-
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7.

Dodatkowe inforamcje w podreczniku uzytkownika
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Charakterystyki wyzwalania

ASTAT Plus pozwala na zastosowanie zabezpiecznia termicznego silnika o klasie 10 lub 20 (zgodnie z norma IEC) i klasie 10, 20
i 30 (zgodnie z NEMA), dowolnie wybieralng za pomoca parametru <o0> (przeciazenie).

IEC klasa 10 IEC klasa 20
Sekundy Sekundy
10000 I 10000
|
]
10002 1000 4
= =
100 —————+ stanzimny 100 —— a
stan zimny ~
10 10 =
— ‘l
stan cieply stan cieply =
[ [ | —
« | 1 | P~
10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
It / In Ir / In
NEMA klasa 10 NEMA klasa 20
Sekundy Sekundy
10000 10000
1000 1000
100 == 100
— stan zimny
— stan zimn
10 10
stan ciepty
stan cieply ! \ \ \
10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 7.0 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
Ir/In Ir/In
NEMA klasa 30 Pamig¢ btedu termicznego:
Sekundy Jezeli po wyzwoleniu zabepzieczenia przeciazeniowego,
napiecie sterowania nie jest wytaczone, nalezy poczeka¢ 300 sekund
10000 (czas stygniecia), przed ponownym urchumieniem urzadzenia.
Jezeli napigcie sterowania jest wytaczone po wyzwoleniu zabezpieczenia,
nalezy poczeka¢ minimum 2 minuty przed ponownym uruchomigniem
1000 urzadzenia.
S llo$¢ operaciji na godzine:
100 Jesli przyjaé, ze okres wynosi T, czas rozruchu t1, czas pracy T-2t1 przy
— COLD pradzie znamionowym i czasie wytaczenia przynajmniej t1, to ASTAT Plus
posiada nastepujace dopuszczalne ilosci operacji na godzing.
10 - - : :
HOT Prad rozruchowy Operacje/godzina Operacje/godziny
— Czas rozruchu t1=10 sek. ~ Czas rozruchu t1=20 sek.
1 ] 20r 180 90
10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 | 7/<i 3 160 60
r/in

41r 30 10




Softstarty

ASTATplus
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Stycznik izolacyjny DC1
nie jest wymagany do
wykonywania operacji na
silniku. Nalezy mie¢ na
uwadze, ze DC1 zapewnia
galwaniczng izolacje od
linii zasilajgcej zwigkszajac
ochrong urzadzenia.

Schemat podstawowy z uzyciem przyciskow

Napigcie sterowania
110/120V AC . .
Napleme sterowania

A1 A2 B1(B2
Napigcie sterowania
220/240V AC

12]11] 14— 23] 24} 33|34 }—sG|TD|RD}

JM

1r
Programowalne wyjsua przekaznlkowe @

Wejscia programowalne

1 L2 L3
§ g‘

\ O
111 3L2 513

séaf

2T1 4T2 6T3

13 14
1|57} 2 [s7} 3]57}— 4 [s7}—{ 5] 6 7 [8]9]
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Start Stop Termistor silnika
Przycisk (2)

@ ® @
W tym przypadku Przekazniki wyj$ciowe ASTAT Plus jest
komenda Start i Stop jest pozwalajg na bezpo$rednie  wyposazony w elektroniczne
aktywowana za pomoca  sterowanie stycznikami zabezpieczenie silnika
przyciskow. Mozna uzy¢  zgodnie z opisem przed przecigzeniem,
réwniez ciagtego sygnatu  parametrow ktore powinno by¢
sterujgcego faczac znamionowych. wystarczajgcym
w odpowiedni sposob zabezpieczeniem dla
zaciski 1, 21 57. wigkszo$ci aplikacii.

I

FT1 @

Nalezy uzy¢ zewngtrznego
zabezpieczenia
przecigzeniowego jesli jest
to wymagane lub do ochrony
silnika przed przegrzaniem,
spowodowanym zbyt duzym
pradem.

Schemat podstawowy z cigglym sygnatem sterujacym i funkcja by-pass

®

Stycznik izolacyjny DC1
nie jest wymagany do
wykonywania operacji na
silniku. Nalezy mie¢ na
uwadze, ze DC1 zapewnia
galwaniczng izolacjg od
linii zasilajacej zwigkszajac
ochrong urzadzenia.
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Start/Stop Ciagly
sygnat sterujacy

By-pass @ Termistor silnika

) ©) ®

W tym przypadku Przekazniki wyj$ciowe UWAGA: w przypadku
komenda Start i Stop jest  pozwalajg na stosowania funkcii
aktywowana za pomocg  bezpo$rednie sterowanie  By-pass, nalezy uzy¢
przyciskéw. Mozna uzy¢  stycznikami zgodnie zewnetrznego przekaznika
réwniez ciagtego sygnatu  z opisem parametrow przecigzeniowego.
sterujacego faczac znamionowych.

w odpowiedni sposéb

zaciski 1, 21 57.

GE Power Controls
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®

Sterowanie By-pass wymaga
uzycia zewnetrznego stycznika
DC2 i ustawienia funkcji <zxxx>
na ON. Mozna tez sterowa¢
funkcjg By-pass zewnetrznie,

jesli <zxxx> jest ustawione na
jednym z programowalnych wej$¢
(sprawdzic).



Schemat podstawowy z funkcja JOG (wolna predkosc)
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Start  Stop Jog Fw/Rv  Termistor silnika
Przycisk (2) wolna predkosc (5)
Stycznik izolacyjny DC1 W tym przypadku Przekazniki wyjsciowe pozwalaja silnika przed przeciazeniem, ktore  Funkcja wolna predkosc dla obrotow do przodu
nie jest wymagany do komenda Start i Stop jest na bezposrednie sterowanie powinno byé wystarczajacym i do tylu uzywa wejs¢ programowalnych 13, 14.
wykonywania operacjina  aktywowana za pomocq  Stycznikami zgodnie z opisem  zabezpieczeniem dla wigkszosci

Funkcja JOG (wolna predkosc):

Funkcja JOG (wolna predko$c) jest aktywowana
Za pomoca parametru <Jxxx> na wejsciu I3.
Wigcej inforamcji znajduje sig w instrukcji
uzytkowanika

parametréw znamionowych.

®

ASTAT Plus jest wyposazony
W elektroniczne zabezpieczenie

aplikacji. Nalezy uzy¢ zewnetrznego
zabezpieczenia przecigzeniowego
jesli jest to wymagane lub do
ochrony silnika przed przegrzaniem,
spowodowanym zbyt duzym pradem.

silniku. Nalezy mie¢ na przyciskéw. Mozna uzy¢
uwadze, e DC1 zapewnia  réwniez ciggtego sygnatu
galwaniczng izolacje od  sterujacego faczac

linii zasilajacej zwiekszajac w odpowiedni sposob
ochrong urzadzenia. zaciski 1, 21 57.

Schemat podstawowy z funkcjg hamowania poprzez ,,wstrzykiwanie” pradu DC
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Start/Stop Ciagty
sygnat sterujacy
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Stycznik izolacyjny DC1 nie W tym przypadku

jest wymagany do wykon-  komenda Start i Stop jest  pozwalaja na w elektroniczne zabezpieczenie czasie jest mozliwe uzywajac  Funkcja hamowania DC
ywania operacji na silniku.  aktywowana za pomocg  bezpo$rednie sterowanie  silnika przed przeciazeniem, funkcji hamowanie DC moze by¢ aktywowana
Nalezy jednak mie¢ na przyciskow. Mozna uzy¢  stycznikami zgodnie ktore powinno by¢ wystarczajgcym i stosujac dodatkowy stycznik  ustawiajac parametr
uwadze, ze DC1 zapewnia  rowniez ciggtego sygnafu  z opisem parametrow  zabezpieczeniem dla wigkszosci zewngtrzny DC3. <Bxxx> na ON. Wiecej
galwaniczng izolacje od  sterujacego faczac znamionowych. aplikacii. Nalezy uzy¢ zewngtrznego  Uwaga: Styki gidwne stycznika  informacii znajduje sig
linii zasilajacej zwigkszajac w odpowiedni Sposeh zabezpieczenia przecigzeniowego DC3 muszg by¢ potaczone w instrukcji uzytkowanika.
ochrong urzadzenia. zaciski 1, 21 57. jesli jest to wymagane lub do szeregowo. Nalezy potaczy¢

Przekazniki wyj$ciowe

ASTAT Plus jest wyposazony

ochrony silnika przed przegrzaniem,
spowodowanym zbyt duzym pradem.

Hamowanie DC w okreslonym

fazy 271§ 472, w przeciwnym
razie moze wystapic zwarcie

Funkcja hamowania DC.
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chemat podstawowy z uzyciem przyciskow
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Softstarty
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Start  Stop Termistor silnika
Przycisk (2) Rampa liniowa (5)
@ @ ® ®
Stycznik izolacyjny DC1 W tym przypadku Przekazniki wyjsciowe  ASTAT Plus jest Nalezy uzy¢ zewngtrznego Funkcja rampy liniowej
nie jest wymagany do  komenda StartiStop  pozwalajg na wyposazony zabezpieczenia jest dostepna poprzez
wykonywania operacji  jest aktywowana za bezposrednie sterowanie w elektroniczne przecigzeniowego jesli parametr <Dxxx>.
na silniku. Nalezy mie¢  pomocg przyciskow.  stycznikami zgodnie zabezpieczenie silnika jest to wymagane Jako sygnat sprzezenia
na uwadze, ze DC1 Mozna uzy¢ rowniez Z opisem parametrow przed przecigzeniem, lub do ochrony silnika zwrotnego nalezy uzy¢
zapewnia galwaniczng  ciagtego sygnaiu znamionowych. ktére powinno by¢ przed przegrzaniem, tacho pradniczki.
izolacje od linii sterujacego faczac wystarczajacym spowodowanym zbyt
zasilajacej zwigkszajac  w odpowiedni sposeb zabepzieczeniem dla duzym pradem. Funkcja rampa linowa.
ochrone urzadzenia. zaciski 1,21 57. wigkszosci aplikacii. Funkcja rampa linowa
Nalezy uzy¢ zewngtrznego moze by¢ aktywowana
zabezpieczenia za pomoca ustawienia
przecigzeniowego <Dxxx> na ON.
jesli jest to wymagane Wawczas, rampa linowa
lub do ochrony silnika jest niezalezna od
przed przegrzaniem, obcigzenia. Ta funkcja
spowodowanym zbyt wymaga doprowadzenia
duzym pradem. sygnatu sprzezenia
zwrotnego od tacho
generatora.

Wiecej informacji
znajduje sie w instrukcji
uzytkowanika.

D.100 GE Power Controls




Bezpieczniki, styczniki i przewody zasilajace

Dane znamionowe dla klasy 10 dla wymagan IEC

Typ In  Catkowite Bezpieczniki Bezpieczniki Bezpieczniki Napiecie sterowania Stycznik Przekroj
straty aM typu typu Bussmann DC 1 DC3 kabla
100% In  (F1)Typ Jean Miiller (napiecie 660V AC)  Bezpiecznik Pobdr mocy ?
A W A Rozmiar In A VA mm?

QC FDP 17 67 25 S00C+/iif01/40A/690V 00 40 1 18 CL02  CLo2 4
QC_GDP 21 78 32 S00C+/iif01/50A/690V 00 50 1 18 CL03  CLO3 4
QC HDP 27 88 40 S00C+/if01/80A/690V 00 80 1 18 CL04  CLO3 6
Qc 1 DP 38 116 63 S$10f01/110/100A/690V 00 100 1 18 CL45  CLo4 10
QC _JDP 58 208 80 S10f01/110/125A/690V 00 125 2 55 CL07  CL45 16
QC KDP 75 277 100 S10f01/110/160A/690V 00 160 2 55 CL08  CLO6 25
QC _LDP 86 302 125 S$10f01/110/200A/690V 00 200 2 55 CL09  CLo6 35 .
QC MDP 126 389 200 S10f01/110/250A/690V 00 250 2 55 CK75  CLO7 50 (7
QC NDP 187 719 250 M2iif02/315A/690V 00 315 2 78 Ckog  CL10 95 -~
QC_QDpp 288 1097 400 M3iif02/500A/690V 2 550 2 78 CK95  CK85 185 =
QC RDP 378 1286 500 S3iif02/110/630A/690V 2 630 4 118 CK10  CK85 240 ;'
QC _SDP 444 1374 630 S31if02/110/800A/690V 2 800 4 118 CK11 CK95 szyna (1) E
QC _TDP 570 2086 800  S3iif02/110/1000A/690V 3 1000 4 118 (K12 CK10 szyna (1) P
QC _uDP 732 2352 1000  S3if02/110/1250A/690V 3 1250 4 248 (K12~ CK10 szyna (1)
QC _VDP 1020 3000 1250 S3uf02/110/800A/690V - 4 248 CK13  CK11 szyna (1)
QC _XDP 1290 3839  2x800  S3iif02/110/1000A/690V 4 248 CK13  CK12 szyna (1)

Dane znamionowe dla klasy 10 dla wymagar IEC

Typ In Catkowite Bezpieczniki Bezpieczniki Bezpieczniki Napigcie sterowania Stycznik Przekroj
straty aM typu Jean Muller typu Bussmann DC1 DC3 kabla
100% In (F1)Typ (napigcie 660V AC)  Bezpiecznik Pobér mocy @)
A w A Rozmiar In A VA mm?

QC FDP 14 56 20 S00C+/iif01/40A/690V 00 40 1 18 CLO1 CL01 4
QC _GDP 17 65 25 S00C+/f01/50A/690V 00 50 1 18 CL02 CL02 4
QC HDP 22 74 32 S00C+/iif01/80A/690V 00 80 1 18 CL03 CL03 4
QC | DP 32 99 63 S10f01/110/100A/690V 00 100 1 18 CL04  CLO4 6
QC _JDP 48 178 80 S10f01/110/125A/690V 00 125 2 55 CL06  CLO4 10
QC_KDP 63 236 80 S10f01/110/160A/690V 00 160 2 55 CL07  CLo4 16
QC LDP 72 257 100 S10f01/110/200A/690V 00 200 2 55 CL08 CL06 25
QC _MDP 105 325 160 S10f01/110/250A/690V 00 250 2 55 CL10 CL06 35
QC _NDP 156 591 200 M2iif02/315A/690V 00 315 2 78 CK75  CLo7 70
QC QDP 240 901 315 M3iif02/500A/690V 2 550 2 78 (K85  CK75 120
QC RDP 315 1063 400 S3iif02/110/630A/690V 2 630 4 118 CK95  CK85 185
QC_SDP 370 1136 500 S3if02/110/800A/690V 2 800 4 118 CK10  CK85 240
QC TDP 475 1721 630 S3iif02/110/1000A/690V 3 1000 4 118 CK11 CK95 szyna (1)
QC _UDP 610 1950 800 S3iif02/110/1250A/690V 3 1250 4 248 CK12  CK10 szyna (1)
QC _VvDP 850 2491 1000 S3if02/110/800A/690V - 4 248 CK13  CK10 szyna (1)
QC XDP 1075 3168 1250  S3iif02/110/1000A/690V 4 248 CK13  CK12 szyna (1)

(1) Zgodnie z IEC 947 (2) Styki gtowne stycznika DC3 musza by¢ potaczone szeregowo.
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Wymiary
Softstarty
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B Typ A B C Waga(kg)
o 56, 27.5 440,40, 32.5 QC FDP 200 160 6 43
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Softstarty AstatPlus

A
%ﬂ -t F
L[ & ?Tb
1 1
~
v
= = ~
m w -« ) o EI
1 1 1 [ 1 1 [ 1 1 1 E
~1 I IR ~
T »
) T W 2| e “"l‘.sC'fs
x
o
) J ‘ Folle G (G
Holl e H I H Zaciski
D
Typ A B €C D E F G H I J K L Wagaikg)
QC NDP 510 490 305 460 465 9 53 106 54 259 70 168 45
QC QDP 510 490 305 460 465 9 53 106 54 259 70 168 45
O0C RDP 550 540 317 480 495 9 59 118 54 275 78 168 45
QC SDP 550 540 317 480 495 9 59 118 54 275 78 168 45
QC_TDP 590 685 317 520 640 9 59 118 645 270 100 168 80
QC_UDP 790 850 402 700 805 11 60 120 120 352 120 175 80
QC_VDP 790 850 402 700 805 11 60 120 120 352 120 175 80
QC_XDP 810 1000 407 720 995 11 70 140 110 357 120 175 80
Zaciski
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Vo J 0T QL T Y oSO O -H-O—0
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Typ Typ Typ Typ A Typ
QC _NDP QC _NDP QC_TDP QS UDP | 6 QC_XDP
QC_aop QC_aop QS_VDP | 10
Wymiary w mm

p.105






